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	ТЕСТОВІ ЗАВДАННЯ
Розподілені, мережні системи автоматизованого управління технологічними об’єктами та механізмами




	№

п/п
	Текст завдання
	

	Промислові управляючі пристрої програмованої логіки, загальні  поняття

	1.
	Промисловий логічний контролер це:
	

	2.
	Який термін найбільше відповідає такій характеристиці: 

«окремий обчислювальний пристрій,  призначений для управління технологічними процесами чи об’єктами в реальному часі, з характерною блочно-модульною конструкцією, що складається з процесорного модуля, модулів вводу/виводу дискретних та аналогових сигналів, та має розвинуту структуру модулів-інтерфейсів для підключення його до персонального комп’ютера, локальної комп’ютерної мережі, польової шини промислової мережі, причому іноді модулі об’єднані в єдиному корпусі з можливістю розширення додатковими модулями» ?
	

	3.
	Яка скорочена назва найчастіше застосовується для промислового програмованого логічного контролеру ?
	

	4.
	Як розшифровується скорочення PLC, що застосовується в автоматизованих системах управління?
	

	5.
	Яке позначення у стандарту Міжнародної електротехнічної комісії, що передбачає відкритість системи управління та визначає п’ять основних мов програмування програмованих логічних контролерів ?
	

	6.
	Які мови програмування передбачено для програмованих логічних контролерів стандартами Міжнародної електротехнічної комісії ?
	

	7.
	Що передбачає блочно-модульна архітектура промислового програмованого логічного контролеру ?


	

	8.
	Який розмір повинна мати змінна, щоб займати мінімум пам’яті контролера та представляти стан дискретного входу або виходу контролера ?
	

	9.
	Які межі має уніфікований (стандартний) сигнал по струму в сучасних системах автоматики ?
	

	10.
	Які межі має уніфікований (стандартний) сигнал по струму в сучасних системах автоматики ?
	

	11.
	Які межі має уніфікований (стандартний) сигнал по напрузі в сучасних системах автоматики ?
	

	12.
	Які межі має уніфікований (стандартний) сигнал по напрузі в сучасних системах автоматики ?
	

	Вхідні та вихідні сигнали програмованих логічних контролерів

	13.
	Для якого процесу характерний параметр «компенсація холодного спаю» ?
	

	14.
	Що використовують для організації роботи аналогового виходу контролера ? 
	

	15.
	Що використовують для організації роботи аналогового виходу контролера ? 
	

	 16.
	Що використовують для організації роботи аналогового входу контролера ?
	

	17.
	Що використовують для організації роботи аналогового входу контролера ?
	

	18.
	При підключенні яких типів датчиків виконується конфігурація входу контролера на резистивний тип датчика ? 
	

	19.
	При підключенні яких типів датчиків виконується конфігурація входу контролера на потенціометричний тип датчика ? 
	

	20.
	При підключенні яких типів датчиків виконується конфігурація входу контролера на резистивний тип датчика ? 
	

	21.
	При підключенні яких типів датчиків виконується конфігурація входу контролера на потенціометричний тип датчика ? 
	

	22.
	Налагодження виходу контролера на можливість виконання функції PWM означає, що вихід буде працювати в режимі…
	

	23.
	Режим PWM виходів контролера розшифровується так…
	

	24.
	Режим роботи PWM виходів контролера означає…
	

	25.
	Режим виходу контролера на можливість виконання функції широтно-імпульсної модуляції означає, має скорочену назву…
	

	26.
	Які типи виходів програмованого логічного контролеру існують?
	

	27.
	Дискретні виходи контролера – це виходи, які … 
	

	28.
	Аналогові виходи контролера – це виходи, які … 
	

	29.
	Аналогові виходи контролера – це виходи, які … 
	

	30.
	Дискретні входи контролера – це входи, які … 
	

	31.
	Аналогові входи контролера – це входи, які … 
	

	32.
	Аналогові входи контролера – це входи, які … 
	

	33.
	Прямий дискретний вихід датчика означає?
	

	34.
	Інверсний дискретний вихід датчика означає?
	

	35.
	Якщо при активації датчика вимірювальною величиною, вихід датчика переходить в стан високого рівня вихідного сигналу, то такий вихід датчика має тип …
	

	36.
	Якщо при активації датчика вимірювальною величиною, вихід датчика переходить в стан низького рівня вихідного сигналу, то такий вихід датчика має тип …
	

	37.
	Якщо при зникненні дії вимірювальної величини на датчик, його вихід переходить в стан високого рівня вихідного сигналу, то такий вихід датчика має тип …
	

	38.
	Якщо при зникненні дії вимірювальної величини на датчик, його вихід переходить в стан низького рівня вихідного сигналу, то такий вихід датчика має тип …
	

	39.
	Швидкі входи програмованого логічного контролера відрізняються від звичайних його входів тим, що …
	

	40.
	Якщо вихід програмованого логічного контролера виконано на базі електромеханічного реле, то цей вихід буде …
	

	41.
	Якщо вихід програмованого логічного контролера виконано на базі електромеханічного реле, то цей вихід буде …
	

	42.
	Якщо вихід програмованого логічного контролера виконано на базі електромеханічного реле, то цей вихід зможе переключатись з частотою…
	

	43.
	Якщо вихід програмованого логічного контролера виконано на базі транзистора, то цей вихід зможе переключатись з частотою…
	

	44. 
	Якщо дискретний вихід контролера перемикається з частотою 23Гц, то це означає, що … 
	

	45.
	Дискретні виходи контролера виконують на базі таких елементів …
	

	46.
	Дискретні виходи контролерів, що працюють на частоті у сотні кілогерц, виконують на базі …
	

	Створення програм для пристроїв програмованої логіки

	47.
	LD мова програмування промислових контролерів, передбачена поширеним стандартом МЕК 61131, і, назва якої перекладається як …
	

	48.
	Вказати мову програмування контролерів стандарту МЕК 61131, що реалізується за допомогою графічних примітивів типу «контакт» та «котушка», що поєднуються за правилами побудови електричних схем:
	

	49.
	Яка мова програмування промислових контролерів, передбачена поширеним стандартом МЕК 61131, назва якої перекладається як «релейна діаграма»?
	

	50.
	FBD мова програмування промислових контролерів, передбачена поширеним стандартом МЕК 61131, і, назва якої перекладається як…
	

	51.
	Яка мова програмування промислових контролерів, передбачена поширеним стандартом МЕК 61131, назва якої перекладається як «діаграма функціональних блоків»?
	

	52.
	Вказати мову програмування контролерів стандарту МЕК 61131, що реалізується за допомогою графічних примітивів блоків, що виконують певну логічну чи математичну функцію. Кожен блок має входи та виходи певного типу, які можуть бути зв’язані між собою для передачі результатів дій одних блоків в якості вхідних величин на наступних блоків:
	

	53.
	Позначення якого FBD-блоку наведено нижче?
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	54.
	Позначення якого FBD-блоку наведено нижче?
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	55.
	Позначення якого FBD-блоку наведено нижче?
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	56.
	Позначення якого FBD-блоку наведено нижче?
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	57.
	Позначення якого FBD-блоку наведено нижче?


[image: image5.emf] 

=1  



	

	58.
	Який FBD-блок дасть на виході високий рівень сигналу тільки якщо на всіх його входах будуть високі рівні вхідних сигналів? 
	

	59.
	Який FBD-блок дасть на виході високий рівень сигналу тільки якщо хоча б на одному з його входів буде високий рівень вхідного сигналу? 
	

	60.
	Який FBD-блок має скорочену назву TON?

	

	61.
	Який FBD-блок має позначення:

(контролер LOGO Siemens)
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	62.
	Який FBD-блок має скорочену назву TOF?
	

	63.
	Який FBD-блок має позначення:

(контролер LOGO Siemens)
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	64.
	Який FBD-блок має позначення:

(контролер LOGO Siemens)
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	65.
	Який FBD-блок має позначення:

(контролер LOGO Siemens)
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	66.
	Який FBD-блок має позначення:

(контролер LOGO Siemens)
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	67.
	Який FBD-блок має позначення:

(контролер LOGO Siemens)
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	68.
	FBD-блок, що називається реверсивним лічильником…
	

	69.
	FBD-блок, що називається реверсивним лічильником, має вхід Dir для…
	

	70.
	FBD-блок, що називається реверсивним лічильником, має вхід Cnt для…
	

	71.
	Який FBD-блок має скорочену назву SR?
	

	72.
	Яке позначення мають дискретні входи контролера?
	

	73.
	Яке позначення мають дискретні виходи контролера?
	

	74.
	Яке позначення мають аналогові входи контролера?
	

	75.
	Яке позначення мають аналогові виходи контролера?
	

	76.
	Що означає сигнал DQ1 при програмуванні контролерів мовою FBD?
	

	77.
	Що означає сигнал DI1 при програмуванні контролерів мовою FBD?
	

	78.
	Що означає сигнал AQ1 при програмуванні контролерів мовою FBD?
	

	79.
	Що означає сигнал AI1 при програмуванні контролерів мовою FBD?
	

	80.
	Що з приведеного використовується для позначення адрес, що відносяться до входів (пам’яті вводу) контролера, в параметрах конфігурації?
	

	81.
	Що з приведеного нижче використовується для позначення адрес, що відносяться до виходів (пам’яті виводу) контролера, в параметрах конфігурації?
	

	82.
	Який з типів контактів (входів) схематично зображений на рисунку?
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	83.
	Який з типів контактів (входів) схематично зображений на рисунку?
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	84.
	Який з типів контактів (входів) схематично зображений на рисунку?
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	85.
	Який з типів контактів (входів) схематично зображений на рисунку?
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	86.
	Який з типів контактів (входів) схематично зображений на рисунку?
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	87.
	Який з типів контактів (входів) схематично зображений на рисунку?
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	88.
	Який з типів контактів (входів) схематично зображений на рисунку?
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	89.
	Який з типів контактів (входів) схематично зображений на рисунку?
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	90.
	Позначення NO відноситься до …
	

	91.
	Позначення NC відноситься до …
	

	92.
	Яке з позначень використовується для нормально закритих контактів?
	

	93.
	Яке з позначень використовується для нормально відкритих контактів?
	

	94.
	Який з типів елементів мови LD схематично зображений на рисунку?
(контролер Lovato)
   ---(Q1

	

	95.
	Який з типів елементів мови LD  схематично зображений на рисунку?
(контролер Lovato)
   ---↑Q1


	

	96.
	Який з типів елементів мови LD схематично зображений на рисунку?
(контролер Lovato)
   ---↓Q1


	

	97.
	Який з типів елементів мови LD схематично зображений на рисунку?
(контролер Lovato)
   ---РQ1


	

	98.
	Який з типів елементів мови LD схематично зображений на рисунку?
(контролер Lovato)
   ---(T1

	

	Обмін даними з програмованими логічними контролерами

	99.
	При зчитуванні інформації з контролера-А на інший контролер-В по мережі Modbus надсилається команда, що містить …
	

	100.
	При зчитуванні інформації з певного контролера на інший контролер по мережі Modbus надсилається команда, що звертається до …
	

	101.
	По шині Modbus повідомлення можуть передаватися ?
	

	102.
	До якого типу входів/виходів відносяться клеми інтерфейсу зв’язку контролера по шині Modbus?
	

	103.
	До якого типу входів/виходів відносяться клеми інтерфейсу зв’язку контролера з ЕОМ?
	

	104.
	Який з наведених типів кабелю відповідає характеристиці: «кабель має круглий переріз і складається з центрального одножильного або багатожильного мідного ізольованого провідника, який передає основний сигнал, та зовнішнього екрануючого оплетення з провідників, що слугує другим провідником – землею, покрите шаром зовнішньої захисної ізоляції»?
	

	105.
	Який з наведених типів кабелю відповідає характеристиці: «кабель складається з ізольованих пар провідників, закручених один з одним і одночасно закручених навколо інших пар, загалом до 25 пар (типово 4 пари), покритих шаром зовнішньої захисної ізоляції»?
	

	106.
	Який з наведених типів кабелю відповідає характеристиці: «кабель складається з ізольованих пар провідників, закручених один з одним і одночасно закручених навколо інших пар, загалом до 25 пар (типово 4 пари), в металевому оплетенні та покриті шаром зовнішньої захисної ізоляції»?
	

	107.
	Якого типу 8-контактний конектор використовується для кабелю Ethernet типу «вита пара» з 4 парами провідників?
	

	108.
	Чим характеризується кабель, що використовується для поєднання двох комп’ютерів або комп’ютера та контролера через входи мережних адаптерів Ethernet без застосування мережного концентратора?
	

	109.
	Яку назву має кабель, що використовується для поєднання двох комп’ютерів або комп’ютера та контролера через входи мережних адаптерів Ethernet без застосування мережного концентратора?
	

	110.
	Яке позначення має кабель типу «екранована вита пара»?
	

	111.
	Яке позначення має кабель типу «неекранована вита пара»?
	

	112.
	Яке позначення найбільше характеризує кабель, що використовується для поєднання двох комп’ютерів або комп’ютера та контролера через входи мережних адаптерів Ethernet без застосування мережного концентратора?
	

	113.
	Який з типів оптоволоконого кабелю має вищу пропускну здатність?
	

	114.
	Яка характеристика відрізняє одномодове та багатомодове оптоволокно?
	

	115.
	Наявність ліній передачі сигналу з позначеннями A та B характерні для інтерфейсу зв’язку між контролерами та ЕОМ типу …
	

	116.
	Наявність яких ліній передачі сигналу характерно для інтерфейсу зв’язку RS-485 (обрати позначення ліній зв’язку):
	

	117.
	Наявність ліній передачі сигналу TxD та RxD характерні для інтерфейсу зв’язку між контролерами та ЕОМ типу …
	

	118.
	Наявність яких ліній передачі сигналу характерно для інтерфейсу зв’язку RS-232C?
	

	119.
	Наявність ліній передачі сигналу з позначеннями (+) та (–) характерні для інтерфейсу зв’язку між контролерами та ЕОМ типу …
	

	120.
	Наявність яких ліній передачі сигналу характерно для інтерфейсу зв’язку RS-232 «петля струму» (обрати позначення ліній зв’язку)?
	

	121.
	Наявність ліній передачі сигналу з позначенням D+ та D– характерні для інтерфейсу зв’язку між контролерами та ЕОМ типу …
	

	122.
	Наявність яких ліній передачі сигналу характерно для USB інтерфейсу зв’язку (обрати позначення ліній зв’язку)?
	

	123.
	Які з запропонованих ліній передач сигналу не зустрічаються у жодному з інтерфейсів зв’язку USB, RS-232 «петля струму», RS-232C, RS-485?
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