
8. Визначення передавального числа головних механізмів 

 

Повне передавальне число механізму підйому 

 

ï î ä ðåä í î ìi i i , (8.1) 

 

0,68 2 1,36ï î äi    . 

 

Передавальне число редуктора 
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де   – í î ìn  540 об/хв. – номінальна частота обертання. 
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Частота обертання підйомної лебідки 
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де   2 3,5êàí   ; 

2ï î ëi  . 
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Підйом піднімального барабана 

 
3(2,5 3,8) 10á êàíD d    , (8.4) 

 

де   
339 10  ì ìêàíd    – діаметр каната по п'ятикратному запасу 

міцності. 

 
32,5 39 10 0,0975 ì .áD      
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де   2äâà   – кількість двигунів підйомного механізму. 
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Повне передавальне число механізму тяги 

 

,тяг ред полi i i   (8.6) 

 

2,48 2 4,96ò ÿãi    . 

 

Передавальне число редуктора 
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де   1260 î á/õâ.í î ìï   – номінальна частота обертання двигуна. 
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Частота обертання тягової лебідки 
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де   1,4 2,6êî í    – швидкість переміщення каната; 

2ï î ëi   – кількість гілок каната поліспаста. 
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Діаметр барабана тягового механізму 



 
3(2,5 3,8) 10á êàíD d    , (8.9) 

 

де   345, 5 10  ì ìê à íd    – діаметр каната, вибраний по п'ятикратному 

запасу міцності. 

 
32,5 45,5 10 0,113 ìáD     . 
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де   2äâà  ; 

2ï î ëi  . 
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9. Статичний розрахунок екскаватора 

 

 

Тиск на ґрунт крокуючого екскаватора при роботі 

 

. . 2

4 ýêñ
ñð ð

G
Ð

D
  , (9.1) 

 

де   611,76 10ýêñG Í  – вага екскаватора; 

14 ìD  – діаметр бази. 
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310 ,åêñ åêñG ò g   (9.2) 

  
3 61200 9,8 10 11760 êÍ 11,76 10 ÍåêñG       . 

 

Тиск на ґрунт крокуючого екскаватора при крокуванні 

 

. . ,
2

åêñ
ñð ø

G
Ð Ê

bL
  (9.3) 

 

де   0,8Ê  ; 

2,5 ìb   – ширина лижі; 

13 ìL   – довжина лижі. 
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Рівнодіюча вага екскаватора 

 

1 ,âí åêñ ä ÏÐ G N G    (9.4) 

  
4 4 4 41176 10 13,2 10 23,5134 10 1212,7134 10 ÍâíÐ          

 

 



310 ,Ï ê ï êG G G    (9.5) 

  
3 3 4427,9 10 192,766 10 23,5134 10 ÍÏG       . 

 

Величина зсуву 
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де   maxzR – максимальний радіус копання; 

maxpH  – максимальна висота розвантаження. 
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Найбільший тиск на ґрунт 
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