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АНОТАЦІЯ 

 Робота присвячена розробці комп’ютерезованої системи 

внутрішньосхемних вимірювань опору електроних блоків. 

 Було розглянуто та проаналізовано аналогічні системи вимірювання 

опору. Була розроблена структурна, принципова електричні системи. Головним 

керуючим механізмом в системі є мікроконтролер PIC16F690-I/P. Була 

розроблена блок-схема алгоритму та програма роботи комп’ютерезованої 

вимірювальної системи. 

 Розроблено друковану плату. Прилад дозволяє вимірювати опір і шукати 

короткозамкнені ділянки електричних ланцюгів електроних блоків 

радіоапаратури. Розраховано надійність приладу. 

Ключові слова: активний опір, вимірювання опору, мікроконтролер,  блок 

задання вимірюючого струму. 

 

ANNOTATION 

The work is devoted to the development of a computerized system of in-circuit 

measurements of the resistance of electronic units. 

Similar resistance measurement systems were considered and analyzed. 

Structural, fundamental electrical systems were developed. The main control 

mechanism in the system is the PIC16F690-I / P microcontroller. The block diagram 

of the algorithm and the program of operation of the computerized measuring system 

were developed. 

Printed circuit board developed. The device allows to measure resistance and to 

look for short-circuited sites of electric circuits of electronic blocks of the radio 

equipment. The reliability of the device is calculated. 

Key words: active resistance, resistance measurement, microcontroller, 

measuring current reference unit. 
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