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	ТЕСТОВІ ЗАВДАННЯ

«Методи і засоби обробки НВЧ сигналів»

	№

п/п
	Текст завдання

	Мікросмужкові лінії

	1.
	Визначте значення частоти, для визначають активну частину поверхневого опору провідника

	2.
	2. Визначте залежність активної частини поверхневого опору провідника від його товщини.

	3. 
	Визначте залежність активної частини поверхневого опору провідника від провідності матеріалу

	4. 
	. Визначте залежність активної частини поверхневого опору провідника від частоти сигналу fs.

	5. 
	 Визначте залежність активної частини поверхневого опору провідника від значення відносної магнітної проникності матеріалу Mr

	6.
	Визначте значення критичної частоти хвилі основного типу регулярної лінії.

	7.
	Визначте відносний напрямок вектору електричної складової Т-хвилі відносно напрямку її розповсюдження в лінії.

	8. 
	Визначте відносний напрямок вектору магнічної складової Т-хвилі відносно напрямку її рохповсюдження в лінії.

	9.
	визначте тип основної хвилі в регулярних смужкових лініях при однорідному діелектричному та магнітному заповненнях

	10. 
	Визначте залежність структури поля та параметрів хвилі типу Т в симетричній смужковій лінії від частоти сигналу fs.

	11.
	Визначте відносний напрямок вектору Е електричної складової Е-хвилі відносно напрямку розповсюдження.

	12.
	Визначте відносний напрямок вектору Н магнітної складової Е-хвилі відносно напрямку її розповсюдження.

	13.
	Визначте відносний напрямок вектору Н магнітної складової Н-хвилі відносно напрямку її розповсюдження

	14. 
	. Визначте відносний напрямок вектору Е електричної складової Н-хвилі відносно напрямку її розповсюдження.

	15.
	. Визначте залежність структури поля та пареметрів хвилі типу Е в регулярній симетричній смужковій лінії від частоти сигналу fs.

	16. 
	Визначте відносний напрямок вектору електричної складової Гібридної хвилі відносно напрямку її розповсюдження.

	17.
	. Визначте відносний напрямок вектору магнітної складової гібридної хвилі відносно напрямку її розповсюдження.

	18.
	Визначте основний елемент мікросмужкової лінії.

	19.
	Визначте сутність несиметричної смужкової лінії.

	20.
	Визначте переваги несеметричних смужкових ліній.

	21.
	Визначте недоліки несеметричних смужкових ліній.

	22.
	Визначте переваги семетричних смужкових ліній.

	23. 
	Визначте сутність симетричної смужкової лінії.

	24.
	Визначте недоліки симетричних смужкових ліній.

	25.
	Визначте діапазон частот смужкових ліній.

	26. 
	Визначте вплив на довжину Т-хвилі сигналу мікросмужкової лінії.

	27.
	Визначте чинник, шо впливає на довжину Т-хвилі в мікросмужкоій лінії.

	28.
	Визначте зміни довжини хвилі в несиметричній смужковій лінії у порівнянні із Т-хвилями.

	29.
	Визначте чинники затухання сигналу в смужкових лініях.

	30.
	. Визначте чинники затухання в симетричній смужковій лінії.

	31.
	визначте структуру звязаної смужкової несиметричної лініх.

	32.
	Визначте структуру звязаної симетричної смужкової лінії.

	33.
	Визначте ступінь звязку при бічному розташуванні провідників в звязаній смужковій лінії.

	34.
	Визначте ступінь звязку при лицьовому розташуванні провідників в звязаній смужковій лінії.

	35.
	Визначте основну перевагу коаксільно смужкових переходів.

	НВЧ елементи

	36.
	Визначте тип хвилі в смужковій лінії після хвилеводно-смужкового переходу за умови, що в хвилеводі присутня хвиля Н10.

	37.
	Визначте кількість полюсів направлених відгалужувачів.

	38.
	Визначте сутність направленого відгалуження.

	39.
	Визначте чинник напрямку відгалуження в направленому відгалужувачі.

	40.
	Визначте сутність гібридного зєднання.

	41.
	Визначте сутність мостового зєднання.

	42.
	Визначте вид звязку кільцевого напрвленого відгалужувача.

	43.
	 Визначте довжину кільцевого направленого відгалужувача синфазно-протифазного.

	44.
	Визначте відстань між звязаними лініями кільцевого направленого вігалужувача синфазно-протифазного.

	45.
	Визначте відстань між розвязаними лініями кільцевого напрвіленого відгалужувача.

	46.
	визначте основний недолік кільцевого синфазно-протифазного направленого відгалужувача.

	47.
	Визначте спосіб ввімкнення шлейфів в направлених відгалужувачах.

	48.
	Визначте довжину шлейфів в направленому відгалужувачі.

	49. 
	Визначіть відстань між шлейфами в направленому відгалужувачі.

	50.
	Визначте зсув фаз в двошлейфному направленому відгалужувачі на його виходах.

	51.
	Визначте довжину області звязку направлених відгалужувачів на звязаних лініях. 

	52.
	Визначте фазовий зсув між вхідними та вихідними сигналами  направленого відгалужувача на звязаних лініях.

	53.
	Визначте основну перевагу тандемних направлених відгалужувачів на звязаних лініях.

	54.
	Визначте чинник розподілу потужності на виходах послідовного дфльника потужності.

	55.
	Визначте співвідношення провідності вихідних ліній послідовного дільника потужності з рівномірним розподілом на трьох виходах.

	56.
	Визначте основний недолік послідовних дільників потужності.

	57.
	Визначте схему реалізації паралельного смужкового суматора.

	58.
	Визначте елемент узгодження вхідних ліній і виходу паралельного зіркового суматора на смужкових лініях.

	59.
	Визначте основну перевагу планарних багатоканальних суматорів на смужкових лініях.

	60.
	Визначте особоливість ввімкнення баластних резисторів в планарних багатоканальних суматорах.

	61.
	Визначте кількість баластних резисторів в тривхідному планарному двокаскадному суматорі на смужкових лініях.

	62.
	Визначте необхідну кількість двоканальних дільників потужності на основі звязаних ліній для реалізації послідовного восьмиканального дільника напруги.

	63. 
	Визначте необхідну кількість двоканальних дільників потіжності на основі звязаних ліній для реалізації паралельного чотириканального дільника потужності.

	НВЧ Фiльтри

	64.
	Визначте методи розрахунку смужкових фільтрів.

	65.
	Визначте типову модель частотної характеристики фільтра.

	66.
	Визначте типову модель частотної характеристики фільтрів.

	67.
	Визначте основну перевагу фільтрів з максимально рівномірною АЧХ.

	68.
	Визначте основну перевагу фільтрів з рівно хвильовою характеристикою затухання.

	69.
	Визначте залежність кількості ланок фільтра з максимально рівномірною частотою характеристикою від рівня його подавлення.

	70.
	Визначте залежність кількості ланок фільтра з максимальною рівномірно частиною  характеристикою від значення частот затримування та пропускання.

	71.
	Визначте залежність кількості ланок фільтра з рівно-хвильовою частотною характеристикою від рівнів пропускання L  і  L.

	72.
	Визначте залежність кількості ланок фільтра з рівнохвильовою частотною характеристикою від значень частот затримування  Ω  та пропускання Ω.

	73.
	Визначте принципи реалізації смужкових фільтрів з використанням фільтра-прототипа.

	74.
	Визначте перший етап розробки смужкових фільтрів НЧ.

	75.
	Визначте сутність другого етапу розробки смужковіх фільтрів НЧ.

	76.
	Визначте ступінь третього етапу розробки смужкових фільтрів НЧ.

	77.
	Визначте сутність четвертого етапу розробки смугових фільтрів НЧ.

	78.
	Визначте сутність п`ятого етапу  розрахунку смугових фільтрів НЧ.

	79.
	Визначте сутність шостого етапу розрахунку смугових фільтрів НЧ.

	80.
	Визначте смужковий елемент, що реалізує реактивні елементи фільтрів НЧ.

	81.
	Визначте параметр смужкового елемента, що регулюється для реалізації елементів фільтра НЧ.

	82.
	Визначте спосіб реалізації послідовної індуктивності  смужкового  фільтра  на основі відрізка лінії.

	83.
	Визначте спосіб реалізації паралельної ємності смужкового фільтра на основі відрізка лінії.

	84.
	Визначте спосіб регулювання хвильового опору мікросмужкової лінії,при реалізації фільтрів.

	85.
	Визначте довжину смужкової лінії що реалізує елементи фільтра з робочою довжиною хвилі  (Л).

	86.
	Визначте основний недолік розробки смужкових  фільтрів методом прототипу.

	87.
	Визначте основну перевагу реалізації смужкових фільтрів та квазізосереджених елементах.

	88.
	Визначте основну перевагу реалізації сужкових фільтрів та індуктивно-ємністних шлейфах.

	89.
	Визначте елемент,що реалізує смужкові послідовні ємності та паралельні індуктивності фільтрів.В4.

	90.
	Визначте спосіб реалізації послідовної смиріскової ємності в фільтрах В4

	91. 
	Визначте спосіб реалізації резонаторів в силових фільтрах на одиничній слирісковій лінії.

	92.
	Визначте спосіб з’єднання резонаторів в слирових смужкових фільтрах  на одиночних смужкових лініях.

	93. 
	Визначте чинник,що визначає сирину смуги пропускання смугового фільтра на одиночній смужковій лінії із розривом лінії.

	94.
	Визначте типові схеми фільтра-прототипа при розробці смужкових фільтрів.

	95.
	Визначте спосіб з`єднання резисторів в смугових смужкових фільтрах на зв`язаних півхвильових резисторах.

	96.
	Визначте спосіб реалізації резонаторів смугових смужкових фільтрів на зустрічних стержнях.

	97.
	Визначте спосіб розширення смуги пропускання смужкових смуговіх фільтрів на зустрічніх стержнях.

	98.
	Визначте переваги смужкових смугових фільтрів на зустрічних стержнях.

	99.
	Визначте основні переваги смужкових смугових фільтрів на зустрічних стержнях.

	100.
	Визначте спосіб з`єднання резонаторів смужкових смугових фільтрів на основі чвертьхвильових шлейфів.

	101.
	Визначте основній недолік смужкових фільтрів.

	102.
	. Визначте спосіб реалізації високодобротних резонаторів смужкових фільтрів.

	103.
	Визначте основні переваги цифрового оброблення сигналів.

	Обробка сигналiв

	104
	Визначте сутність цифрового гетеродинування при дискретизації сигналів.

	105
	Визначте розмірність множини копій спектра сигналу після його дискретизації.

	106.
	Визначте період повторення копій спектра сигналу після його дискретизації.

	107.
	Визначте діапазон частот цифрових аналізаторів спектра.

	108. 
	Визначте вміст смуги { 0, Φд / 2 } частот при дискретизації дійсного сигналу з прямим цифровим гетеродинуванням.

	109.
	Визначте вміст смуги {0, Φд / 2 } частот при дискретизації каналового дійсного сигналу з інверсним цифровим гетеродинуванням.

	110
	Визначте ступінь кратності Кг цифрового гетеродинування.

	111.
	Визначте смугу частот, для якої визначається кратність цифрового гетеродинування.

	112.
	Визначте переваги режиму цифрового гетеродинування при дискретизації сигналів.

	113.
	Визначте параметри сигналу, що враховується при його дискретизації із цифровим гетеродинуванням.

	114.
	Визначте параметри сигналу, що враховується при його дискретизації із цифровим гетеродинуванням.

	115.
	Визначте параметри приймача, що впливають на частоту дискретизації його вихідного сигналу на проміжній частоті.

	116.
	Визначте параметри приймача, що впливають на частоту дискретизації його вихідного сигналу на проміжній частоті.

	117.
	Визначте мінімально допустиме значення частоти дискретизації комплексного радіосигналу з шириною спектра {0, Φs max }

	118.
	Визначте умови доцільності обробляти фазовий сигнал при квадратурній обробці.

	119.
	Визначте умови доцільності оброблення амплітудного сигналу при квадратурному прийомі.

	120.
	Визначте мінімальне значення частоти дискретизації при обробленні амплітудного сигналу, що має ширину спектра {0, Φs max}

	121.
	Визначте мінімально допустиме значення частоти дискретизації фазового сигналу, що має ширину спектра {0, Φs max }

	122.
	Визначте кількість каналів квадратурного перетворювача, що формує комплексний сигнал з дійсного.

	123.
	Визначте склад каналу квадратурного перетворювача.

	124.
	Визначте частоту сигналу квадратурного перетворювача вузькосмугового сигналу із смугою частот { Φs min+ Φs max }.

	125.
	Визначте ступінь дельта модуляційного представлення цифрових сигналів.

	126.
	Визначте переваги дельта модуляції.

	127.
	Визначте переваги дельта модуляції в порівнянні з імпульсно-кодовою модуляцією.

	128.
	Визначте особливість кроку квантування різницевого сигналу при лінійній дельта модуляції.

	129.
	Визначте спосіб формування апроксимуючого сигналу при лінійній дельта-модуляції.

	130.
	Визначте чинник знаку кроку квантування при лінійній дельта модуляції.

	131.
	Визначте кількість двійкових розрядів цифрових відліків сигналу при його лінійній дельта-модуляції.



	132.
	Визначте особливість сигналів, що можуть ефективно перетворюватися дельта-сигма-модуляцією.

	133.
	Визначте особливість кроку квантування при дельта-сігмі модуляції сигналів.

	134.
	Визначте спосіб формування апроксимуючого сигналу при дельта-сігмі модуляції сигналів.

	135.
	Визначте спосіб оцінки знаку кроку квантування при дельта-сігма модуляції.

	136.
	Визначте переваги тріскової демодуляції в порівнянні з дельта-модуляцією.

	137.
	Визначте кількість можливих значень модуля кроку квантування при трійковій дельта-модуляції.

	138.
	Визначте умови формування нульового кроку квантування при трійковій дельта-модуляції при заданій різницевій зоні δ та різницевому сигналі  L(К).

	139.
	Визначте спосіб формування апроксимуючого сигналу при трійковій дельта-модуляції.

	140.
	Визначте переваги диференційної дельта-модуляції в порівнянні з трійною дельта-модуляцією.

	141.
	Визначте особливість кроку квантування при диференційній дельта-модуляції.

	142.
	Визначте спосіб формування апроксимуючого сигналу при диференційній дельта-модуляції.

	143.
	Визначте переваги адаптивної дельта-модуляції.

	144.
	Визначте спосіб формування кроку квантування при адаптивній дельта-модуляції.

	145.
	Визначте метод вибору кроку квантування при адаптивній дельта-модуляції.

	146.
	Визначте типи сигналів, для яких доцільно використовувати адаптивну дельта-модуляцію.

	147.
	Визначте переваги знакової дельта-модуляції.

	148.
	Визначте кількість можливих значень модуля кроку квантування при знаковій дельта модуляції.

	149.
	Визначте максимальне значення модуля кроку квантування при знаковій дельта-модуляції.

	150.
	Визначте чинники, що впливають на значення частоти дискретизації при дельта=модуляції сигналів.

	151.
	Визначте чинники, що впливають на значення частоти дискретизації при дельта-модуляції сигналів.

	152.
	Визначте чинники, що впливають на крутизну характеристики лінійного дельта-кодера.

	153.
	Визначте чинники, що впливають на крутизну характеристик лінійного дельта-кодера.

	154.
	Визначте максимальне значення модуля похибки квантування АЦП, що має крок квантування h і частоту дискретизатора Fд.

	155.
	Визначте основній чинник динамічної похибки паралельних АЦП.

	156.
	Визначте основні властивості дискретних вихідних систем.

	157.
	Визначте основні властивості нисхідних дискретних систем.

	158.
	Визначте склад узагальненої висхідної дискретної системи.

	159.
	Визначте склад узагальненої нисхідної дискретної системи.

	160.
	Визначте основну властивість експандера частоти дискретизації.

	161. 
	Визначте сутність першого етапу роботи експандера частоти дискретизації.

	162.
	Визначте сутність другого етапу роботи експандера частоти дискретизації.

	163.
	Визначте сутність першого етапу роботи компресора частоти дискретизації.

	164.
	Визначте сутність другого етапу роботи компресора частоти дискретизації.

	165.
	Визначте кількість основних варіантів реалізації цифрової фільтрації.

	166.
	Визначте сутність реалізації цифрової фільтрації в часовій області визначення.

	167.
	Визначте сутність першого етапу реалізації цифрової фільтрації в частотній області визначення.

	168.
	Визначте сутність другого етапу реалізації цифрової фільтрації в частотній області визначення.

	169.
	Визначте сутність третього етапу реалізації цифрової фільтрації в частотній області визначення.

	170.
	Визначте кількість основних варіантів реалізації узгодженої цифрової фільтрації в часовій області визначення.

	171.
	Визначте сутність можливої реалізації узгодженої цифрової фільтрації в часовій області.

	172.
	Визначте сутність  можливої реалізації узгодженої цифрової фільтрації в часовій області.

	173.
	. Визначте переваги кореляційного методу реалізації узгодженої цифрової фільтрації.

	174.
	Визначте недоліки кореляційного методу реалізації узгодженої цифрової фільтрації.

	175.
	Визначте переваги фільтрового методу оптимального прийому радіосигналу.

	176.
	Визначте недоліки фільтрового методу оптимального прийому радіосигналу.

	177.
	Визначте переваги узгодженої цифрової фільтрації в частотній області

	178.
	Визначте недоліки узгодженої цифрової фільтрації в частотній області.

	179.
	Визначте необхідну кількість каналів узгодженої фільтрації на кореляторах при М каналах по затримці

	180.
	Визначте необхідну кількість фільтрових каналів оптимального прийому на кореляторах при N каналах допплерівського зсуву.

	181.
	Визначте необхідну кількість фільтрових каналів на узгоджених фільтрах при М каналах по затримці.

	182.
	Визначте необхідну кількість фільтрових каналів на узгоджених цифрових фільтрах при N каналах допплерівського зсуву.

	183.
	Визначте необхідну кількість фільтрових каналів при кореляційно-фільтровій обробці в них та N каналах допплерівського зсуву.

	184.
	Визначте необхідну кількість фільтрових каналів при кореляційно-фільтровій обробці в них та М каналах затримки.

	185.
	Визначте особливість архітектури багатопроцесорних систем цифрового оброблення в радіолокаційних системах.

	186.
	Визначте особливість архітектури багатопроцесорних пристроїв цифрового оброблення сигналів в радіолокаційних системах.

	187.
	Визначте рівень оброблюваних даних, що доцільно обробляти в конвеєрному режимі в цифрових радіолокаційних системах.

	188.
	Визначте рівень оброблюваних даних, що доцільно обробляти в паралельному режимі в цифрових радіолокаційних системах.

	189.
	. Визначте найбільш ефективний метод цифрового оброблення сигналів в радіолокаційних системах при невеликій кількості часових та частотних каналів.

	190.
	Визначте найбільш ефективній метод цифрового оброблення сигналів в радіолокаційних системах при великій кількості часових каналів.



	191.
	Визначте найбільш ефективній метод цифрового оброблення сигналів в радіолокаційних системах при великій кількості частотних каналів.

	192.
	Визначте доцільну форму представлення даних в сигнальних процесорах для оброблення сигналів в радіолокаційних системах.

	193.
	Визначте архітектурні особливості сигнальних процесорів для ефективного оброблення сигналів радіолокаційних систем.

	194.
	Визначте архітектурні особливості побудови сигнальних процесів для ефективного оброблення сигналів радіолокаційних систем.

	195.
	Визначте архітектурні особливості побудови сигнальних процесорів для ефективного оброблення сигналів радіолокаційних систем.

	196.
	Визначте доцільний варіант реалізації аналого-цифрового перетворення сигналів з великим динамічним діапазоном.

	197.
	Визначте першу операцію процедури аналого-цифрового перетворення радіолокаційних сигналів.

	198.
	Визначте сутність другої операції процедури аналого-цифрового перетворення сигналу радіолокаційної станції.

	199.
	Визначте необхідні дії при завищених смузі попередньої фільтрації та частоті дискретизації процедури аналого-цифрового перетворення сигналів в радіолокаційних системах.

	200.
	Визначте чинники вибору значення проміжної частоти радіолокаційної станції в тракті цифрового оброблення.

	201.
	Дайте визначення сигналу

	202.
	Визначте кількість типів сигналів по розмірності їх областей визначення та значень.

	203.
	Визначте розмірність області визначення аналогічного сигналу.

	204.
	Визначте розмірність області значень аналового сигналу.

	205.
	Визначте розмірність області визначення дискретного сигналу.

	206.
	Визначте розмірність області значень дискретного сигналу.

	207.
	Визначте розмірність області визначення квантового сигналу.

	208.
	Визначте розмірність області значень квантового сигналу.

	209.
	Визначте розмірність області визначення цифрового сигналу.

	210.
	Визначте розмірність області значень цифрового сигналу.

	211.
	Визначте сутність процедури дискретизації сигналів.

	212.
	Визначте співвідношення аналогового та відповідного йому дискретного сигналів в областях їх визначення.

	213.
	Визначте співвідношення аналогового та відповідного йому дискретного сигналів в областях їх значень.

	214.
	Визначте значення дискретного сигналу в довільний момент часу.

	215.
	Визначте основний параметр рівномірної процедури дискретизації.

	216.
	Визначте одиниці вимірювання періоду дискретизації сигналу

S (+)=10cos(5t+0,5)[В].

	217.
	Визначте одиниці вимірювання періоду дискретизації сигналу 

S (w)=10cos(5w+0,5)[В].

	218.
	Визначте необхідні дії по усуненню похибки дискретизації часового аналогового сигналу.

	219.
	Визначте співвідношення аналогового та відповідного йому квантованого сигналів в областях їх визначення.

	220.
	Визначте співвідношення аналогового та відповідного йому квантового сигналів в областях їх значення.

	221.
	визначте крок квантування по рівню сигналів.

	222.
	визначте сутність вимірювальної моделі процедури дискретизації сигналу.

	223.
	Визначте сутність перетворювальної моделі процедури дискретизації сигналу.

	224.
	Визначте максимально допустиме значення періоду дискретизації прийнятого сигналу РЛС при заданій похибці вимірювання дальності 300м.

	225.
	Визначте максимально допустиме значення періоду дискретизації імпульсного сигналу при допустимій абсолютній похибці вимірювання його тривалості 100кс.

	226.
	Визначте максимально допустиме значення періоду дискретизації імпульсного відеосигналу при допустимій абсолютній похибці вимірювання його тривалості 2мс.

	227.
	Визначте максимально допустиме значення періоду дискретизації пилкоподібного відеосигналу з похідною 100 В/мкс при допустимому відхиленні дискретного сигналу від нього не більше 1мВ.

	228.
	Визначте тип модульного сигналу модуляційної моделі процедури дискретизації.

	229.
	Визначте базову операцію модуляційної моделі процедури дискретизації сигналу.

	230.
	Визначте необхідні умови застосування перетворювальної моделі процедури дискретизації сигналів.

	231.
	Визначте мінімально допустиме значення частоти дискретизації перетворювальної моделі згідно теореми відліків (Котельникова).

	232.
	Визначте допустиме значення частоти дискретизації гармонічного сигналу S(+)=10cos(π*100t+π/2).

	233.
	Визначте допустиме значення частоти дискретизації  модульованого коливання  S(+)=2*(1+0.2cos(π*50t) )*cos(π*200t+π/2).

	234.
	Визначте необхідні дії по усуненню похибки дискретизації сигналів.

	235.
	Визначте необхідні вимоги до параметрів аналогового сигналу, що підлягає дискретизації.

	236.
	Визначте спектральний склад дискретизованого сигналу відносно аналогового прототипу.

	237.
	Визначте мінімальну частоту дискретизації аналогового сигналу 

S(+)=5cos(π*100t)+2sin(π*200t)

	238.
	Визначте можливість відновлення аналогового сигналу по його дискретним відлікам, що сформовані згідно теореми відліків.

	239.
	Визначте кількість рівнів квантування сигналу S(+)=2cos(π*40t+π/2)[В] при кроці квантування hкв=1мВ

	240.
	Визначте максимальне значення похибки квантування для діапазону можливих значень 1В і кількості рівнів квантування 10.

	241.
	Визначте сутність операції  квантування при аналого-цифровому перетворенні.

	242.
	Визначте розрядність двійкового коду АЦП при кількості рівнів квантування 143.

	243.
	Визначте крок квантування АЦП, розрядність вихідного коду якого дорівнює r=6, а діапазон вхідного сигналу {-1, +1}В.

	244. 
	Визначте дисперсію похибки квантування АЦП в залежності від кроку квантування h.

	245.
	Визначте кількість компараторів паралельного m-розрядного АЦП.

	246.
	Визначте максимальну кількість циклів перетворення паралельного m-розрядного АЦП.

	247.
	Визначте кількість компараторів послідовного m- розрядного АЦП.

	248.
	Визначте максимальну кількість циклів перетворення послідовного m- розрядного АЦП.

	249.
	Визначте кількість компараторів m- розрядного АЦП порозрядного врівноважування.

	250.
	Визначте максимальну кількість циклів перетворення m- розрядного АЦП порозрядного врівноважування.  


