
Лабораторна робота №3. 

Завдання 1. Обчислити інтеграл за формулою Ньютона-Лейбніца. 

Завдання 2. Обчислити інтеграл, використовуючи відповідну заміну змінної. 

Завдання 3. Обчислити інтеграл за формулою інтегрування частинами. 

Завдання 4. Обчислити невласний інтеграл або встановити його розбіжність. 
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