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Плани семінарських занять та їх короткий зміст

Семінарське заняття №1

Основні найбільш вагомі досягнення у галузі автоматизації та

комп’ютерно-інтегрованих технологій з вітчизняних та закордонних

наукових та експериментальних досліджень вчених та практиків.

Рівняння руху ЕВС у загальному випадку рухомої основи.
Питання для підготовки:
Тема 1.1. Характеристика динамічних збурень, що впливають на прилади та

ЕВС.

Тема 1.2. Основні системи координат. Проекції радіуса - вектора, що

визначає місцезнаходження рухомої системи (приладу) в системах

координат. Матриці перетворень. Підсумкові рівняння руху ЕВС в

географічній системі координат. Похибка, спричинена неточністю

виставлення осі чутливості.

Література: основна [1] стор. 15-21, додаткова [5, 7]. 

Семінарське заняття №2
Рівняння руху і функціональна схема ЕВС.

Тема 2.1. Вираз для вертикальної складової вихідного сигналу ЕВС. Рівняння

руху ЕВС у скороченому вигляді. 

Тема 2.2. Аналітичні вирази корисного сигналу та сигналів-похибок.

Функціональна схема ЕВС на основі аналізу рівняння руху.

Література: основна [1] стор. 21-24, додаткова [7]. 

Семінарське заняття №3
Аналіз методичних похибок ЕВС у разі
довільного руху основи.
Тема 3.1. Рівняння руху для визначення допустимих похибок вимірювання

параметрів руху компонентами ЕВС.
Тема 3.2. Зв'язок між абсолютними значеннями похибок параметрів

підсистем ЕВС.

Література: основна [1] стор. 24-31, додаткова [5].
Семінарське заняття №4
Обчислення та аналіз допустимих похибок

вимірювання параметрів. Обладнання об'єкту, на якому влаштовані ЕВС

для вимірювань механічних параметрів.

Тема 4.1. Обчислення та аналіз чутливості ЕВС до похибок вимірювання

параметрів. Відповідні графіки залежностей. Максимальні значення похибок

вимірювання досліджуваних параметрів.

Тема 4.2. Навігаційні системі. Системи стабілізації та ін. Приклади сучасних

ЕВС.

Література: основна [1] стор. 36-49, додаткова [7, 8,10].
Семінарське заняття №5

Математична модель ЕВС. Засоби

вимірювань механічних величин на літаках.
Тема 5.1. Рівняння руху і блок-схеми підсистем ЕВС. Визначення похибок

інтерполяції вихідного сигналу ЕВС. 

Тема 5.3. Порівняльний аналіз методів навігації, характеристики деяких

навігаційних систем. Порівняльний аналіз технічних параметрів деяких

основних ЕВС з розроблених в СНГ та за кордоном. 

Література: основна [1] стор.60-67, додаткова [2, 6,8,9,10].

Семінарське заняття №6
Дослідження реальної можливості

побудови ЕВС. Класифікація чутливих елементів ЕВС даного конкретного

типу.
Тема 6.1. Прилади вимірювань механічних параметрів ЕВС: широти, курсу,

висоти та ін.

Тема 6.2. Порівняння характеристик та технічних параметрів чутливих

елементів ЕВС.

Література: основна [1] стор. 67-81, 82-97, додаткова [11-14], [15-20].

Семінарське заняття №7
Вибір на основі порівняльного аналізу

характеристик чутливих елементів (ЧЕ) ЕВС найбільш досконалого ЧЕ.

Тема 7.1. Розгляд принципу дії, складання рівнянь руху нових, більш

досконалих типів ЧЕ (на прикладі).

Тема 7.2. Функціональні схеми ЧЕ.

Література: основна [1] стор.88-92, додаткова [11-15]. 
Семінарське заняття №8
Математична модель ЧЕ ЕВС. Рівняння

руху системи відносно осей обертання.
Тема 8.1. Системи координат. Проекції кутових швидкостей основи.

Тема 8.1. Вирази моментів зовнішніх сил. Розв'язання рівнянь руху.

Передатні функції.

Література: основна [1] стор.93-98, додаткова [8, 9, 10], [16, 17].

Семінарське заняття №9

Статичні похибки приладів ЕВС

вимірювання механічних величин. Похибки ЧЕ- приладу ЕВС від

переносної кутової швидкості.
Тема 9.1. Аналітичні вирази корисного сигналу та сигналів похибок.

Формули абсолютних та наведених відносних похибок. Чисельні розрахунки та

аналіз абсолютних та наведених сигналів похибок. Порівняльний аналіз

похибок.

Тема 9.2. Похибки ЧЕ ЕВС від переносної кутової швидкості. 
Література: основна [1] стор. 102-105, 105-108, додаткова [3-7]. 
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