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Методи і засоби застосування технічних засобів управління дорожнім рухом

1. Роль технічних засобів в управлінні дорожнім рухом
Технічні засоби управління дорожнім рухом є основним інструментом реалізації організаційних рішень у межах вулично-дорожньої мережі. Вони забезпечують впорядкування транспортних і пішохідних потоків, зменшення конфліктних точок та підвищення рівня безпеки руху.
Застосування технічних засобів дозволяє:
· регламентувати поведінку учасників дорожнього руху;
· мінімізувати вплив людського фактора;
· забезпечити стабільність та передбачуваність дорожньої ситуації;
· реалізувати вимоги Правил дорожнього руху на практиці.

2. Класифікація технічних засобів організації дорожнього руху
2.1. Засоби безпосереднього впливу на транспортні і пішохідні потоки
Дорожні знаки
Дорожні знаки є візуальними засобами інформування учасників руху. Вони встановлюють пріоритети, обмеження швидкості, заборони та попередження про небезпечні ділянки дороги. Ефективність знаків залежить від їх правильної видимості, розташування та відповідності реальним умовам руху.
Дорожня розмітка
Розмітка визначає просторову організацію руху, напрямки смуг, місця зупинки та пішохідні переходи. Вона сприяє зменшенню кількості маневрів, що перетинаються, та підвищує дисципліну водіїв.
Світлофори
Світлофори є основним керованим засобом регулювання руху на перехрестях і пішохідних переходах. Вони дозволяють розподіляти час між конфліктними напрямками руху та забезпечують пріоритет окремих потоків.
Напрямні пристрої
До напрямних пристроїв належать острівці безпеки, бар’єрні огородження, напрямні стовпчики. Вони фізично обмежують або спрямовують рух, зменшуючи ймовірність аварійних ситуацій.

2.2. Засоби забезпечення алгоритмічної роботи системи
Дорожні контролери
Дорожні контролери виконують функцію керування світлофорними об’єктами. Вони можуть працювати за фіксованими програмами або змінювати режими залежно від сигналів детекторів.
Детектори транспорту
Детектори дозволяють отримувати дані про інтенсивність, швидкість, зайнятість смуг руху. Вони є ключовим елементом адаптивних систем управління.
Засоби обробки та передачі інформації
Ці засоби забезпечують обмін інформацією між контролерами, детекторами та пунктом управління. Вони формують інформаційну основу системи управління дорожнім рухом.
Автоматизовані системи управління дорожнім рухом (АСУД)
АСУД інтегрують усі технічні засоби в єдину систему, що дозволяє здійснювати централізований контроль і управління рухом у масштабах міста.

3. Характер дії технічних засобів
3.1. Некеровані засоби
Некеровані технічні засоби забезпечують постійний режим організації руху. Вони ефективні на ділянках з відносно стабільними умовами руху та не потребують додаткових витрат на управління.
3.2. Керовані засоби
Керовані засоби дозволяють оперативно змінювати організацію руху відповідно до поточної транспортної ситуації. Їх використання особливо ефективне в умовах нерівномірної інтенсивності руху.

Контрольні питання до лекції 1
1. Яку роль відіграють технічні засоби в управлінні дорожнім рухом?
2. Назвіть та охарактеризуйте основні групи технічних засобів організації руху.
3. У чому полягає відмінність між керованими та некерованими технічними засобами?
4. Яке призначення дорожніх контролерів у системі управління рухом?
5. Яку роль відіграють автоматизовані системи управління дорожнім рухом?

ЛЕКЦІЯ 2
Методи управління дорожнім рухом та класифікація систем управління

1. Сутність методів управління дорожнім рухом
Методи управління дорожнім рухом визначають спосіб впливу на транспортні потоки з метою оптимізації їх параметрів. Вибір методу залежить від інтенсивності руху, складності транспортного вузла та технічних можливостей системи.

2. Класифікація методів за ступенем участі людини
2.1. Автоматичне управління
Автоматичне управління забезпечує стабільну роботу системи за заздалегідь визначеними параметрами. Воно доцільне на об’єктах з передбачуваною транспортною ситуацією.
2.2. Автоматизоване управління
Автоматизоване управління дозволяє оперативно враховувати зміни дорожньої обстановки завдяки участі оператора, який коригує роботу системи на основі зібраних даних.
2.3. Ручне управління
Ручне управління застосовується у випадках аварій, масових заходів або виходу з ладу технічних засобів.

3. Замкнутий і розімкнутий контури управління
3.1. Замкнутий контур управління
Замкнутий контур передбачає наявність зворотного зв’язку. Отримані дані дозволяють системі адаптувати параметри управління в режимі реального часу.
3.2. Розімкнутий контур управління
Розімкнутий контур базується на попередньо розроблених програмах і не реагує на зміну інтенсивності руху.

4. Класифікація систем за ступенем централізації
4.1. Локальне управління
Локальне управління забезпечує автономну роботу світлофорних об’єктів та є простим у реалізації.
4.2. Системне управління
Системне управління дозволяє координувати роботу перехресть у межах транспортного коридору або міста.
4.3. Периферійне управління
Периферійні елементи виконують функції збору та попередньої обробки інформації для центральної системи управління.

Контрольні питання до лекції 2
1. Що розуміють під методами управління дорожнім рухом?
2. Охарактеризуйте автоматичне, автоматизоване та ручне управління.
3. У чому полягає принцип дії замкнутого контуру управління?
4. Які особливості розімкнутого контуру управління дорожнім рухом?
5. У чому полягає відмінність між локальним, системним та периферійним управлінням?

