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Вимірювання параметрів руху 
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Звіт з лабороторних занять 

Літ. Аркушів 

5 

ДУ «Житомирська 

політехніка» , МТ-4 

Лабораторна робота 4 

Дослідження засобів вимірювання швидкості 

Мета роботи 

   Дослідити існуючі засоби вимірювання швидкості та прискорення на 

базі акселерометру 

Виконання роботи 

Підключаю модуль ArduinoUno до акселерометра ADXL345 по 

протоколу І2С. 

 

Рис.4.1-Підключення акселерометра 

 

Скачую та підключаю в скетчі необхідні бібліотеки для роботи з 

акселерометра ADXL345 
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Скетч для читання даних акселерометра ADXL345. 

 

 



 

   Підпис Дата 

Арк. 

2 МММТ.420.001.001-ЛР4 
 

 

 

Рис. З Arduini IDE 4.1-швидкий рух 

 

Таблиця 4.1 

час rool pith X Y Z 

11:05:30.148 27 0 0.10 -0.58 1.14 

11:05:30.222 27 8 0.12 -0.50 1.19 

11:05:30.222 22 11 0.32 -0.52 1.18 

11:05:30.298 22 28 0.22 -0.47 1.25 

11:05:30.324 20 20 0.30 -0.56 1.26 

11:05:30.389 23 23 0.30 -0.35 1.23 

11:05:30.422 15 35 0.30 -0.44 1.25 

11:05:30.488 18 28 0.16 -0.32 1.19 

11:05:30.520 14 22 0.41 -0.45 1.04 

11:05:30.586 21 41 0.15 -0.76 1.04 
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Рис. З Arduini IDE 4.2-повільний рух 

 

Таблиця 3.2 

час rool pith X Y Z 

11:08:12.082 18 17 0.08 -0.36 1.28 

11:08:12.185 15 9 -0.08 -0.33 1.30 

11:08:12.185 14 6 -0.02 -0.36 1.32 

11:08:12.258 15 2 -0.07 -0.34 1.34 

11:08:12.286 14 9 -0.09 -0.32 1.31 

11:08:12.355 13 11 -0.17 -0.36 1.34 

11:08:12.393 14 19 -0.03 -0.41 1.32 

11:08:12.478 17 2 -0.09 -0.37 1.30 

11:08:12.492 15 10 -0.14 -0.32 1.30 

11:08:12.558 13 18 -0.06 -0.40 1.32 
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Рис. З Arduini IDE 4.3-поступовий рух 

 

Таблиця 4.3 

час rool pith X Y Z 

11:10:00.030 9 32 -0.21 -0.08 1.35 

11:10:00.095 -3 61 -0.16 -0.24 1.37 

11:10:00.127 -9 25 -0.28 -0.07 1.29 

11:10:00.194 -2 73 -0.30 -0.16 1.33 

11:10:00.226 -6 54 -0.28 -0.29 1.36 

11:10:00.292 -11 35 -0.24 -0.25 1.34 

11:10:00.324 -10 35 -0.33 -0.19 1.37 

11:10:00.389 -7 51 -0.34 -0.13 1.36 

11:10:00.423 -5 62 -0.28 -0.22 1.38 

11:10:00.488 -8 42 -0.25 -0.20 1.36 
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Висновок: З проектував та відкалбірував вимірювач прискорень на базі 

ардуіно та датчика ADXL345, обчислив крен та кут тангажу. 


