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ТЕСТИ.
МОДУЛЬ 1.

1. Предметом вивчення системного аналізу є ...
· економічна дійсність;

· інформаційні процеси;

· незалежна система. 
2. З якою метою розглядають систему в системному аналізі...

· розв’язання глобальних проблем людства;
· вирішення задач аналізу, управління та проектування систем; 
· для поширення економічного розвитку людини.

3. Часто стверджують, що „системність є ......
· загальною властивістю матеріального миру; 
· засобом існування життя населення;

· технологією економічного розвитку.

4. Під системним підходом Ви розумієте.....
· науковий методологічний напрям, який розробляє методи та засоби теоретичного дослідження складно організованих об’єктів; 
· методологію дослідження природних явищ та глобальних катастрофічних наслідків;
· методологічний напрям дослідження та побудування технічних систем.

5. Принцип багатоплановості системного підходу обумовлює, що….
· кожний об’єкт  розглядається в декількох системах;

· кожний об’єкт  розглядається в декількох планах; 
· кожний об’єкт  розглядається тільки в одному важливому плані.

6. Принцип багатомірності системного підходу обумовлює, що….

· кожний складний об’єкт характеризується не великою сукупністю  властивостей, об’єднаних в групи;

· кожний складний об’єкт  характеризується великою сукупністю  властивостей, які розглядаються окремо; 
               -    кожний складний об’єкт  характеризується великою сукупністю  властивостей, об’єднаних в групи. 
7. Принцип багаторівневості системного підходу обумовлює, що….

· вивчення складних систем базується на усвідомленні того, що система має тільки лінійну структуру;

· вивчення складних систем базується на усвідомленні об ієрархічності їх показників; 
· вивчення складних систем базується на усвідомленні об ієрархічності їх структури. 
8. Принцип різнопорядковості властивостей системного підходу обумовлює, що….

· ієрархічність побудови системи та її властивостей породжують закономірності однакового порядку;

· ієрархічність побудови системи та її властивостей породжують закономірності різного порядку; 
· ієрархічність побудови системи та її властивостей не породжують закономірності різного порядку.

9. Принцип динамічності системного підходу обумовлює, що….

· вивчення об’єкта або явища має виконуватися в процесі їх розвитку; 
· вивчення об’єкта або явища має виконуватися в статичному процесі; 

· вивчення об’єкта або явища має виконуватися в процесі, коли розвиток скінчився. 
10. Системний аналіз це…
· науковий напрям, пов’язаний з розробкою методології розв’язання проблем прикладного характеру; 
· науковий напрям, пов’язаний з розробкою методології розв’язання проблем теоретичного характеру;

· науковий напрям, пов’язаний з розробкою методології розв’язання окремих математичних задач.

11.  Найбільше раціонально методи системного аналізу можуть бути застосовані при .....
· плануванні Вашої життєдіяльності;
· розробці та впровадженні цільових програм; 
· ремонті технічних засобів.

12.  Під сінергетикою Ви розумієте науку, яка.......

· представляє собою теорію організації управління в системах різної природи;
· представляє собою теорію проектування систем різної природи;

· представляє собою теорію самоорганізації систем різної природи.
13.  Ви добре знаєте, що наука сінергетика була започаткована....
· Альбертом Ейнштейном;

· Чарльзом Дарвіном;

· Германом Хакеном. 
14.  Специфіка синергетики полягає в тому, що вона вивчає.....

· системи, в яких мають місце відкриті, лінійні, динамічні процеси;

· системи, в яких мають місце відкриті, нелінійні, динамічні процеси; 
· системи, в яких мають місце відкриті, нелінійні, статичні процеси.

15.   Якщо система відкрита, то вона має.....
· поступлення потоку ентропії із зовнішнього середовища; 
· поступлення потоку ентропії в зовнішнє середовище; 

· накопичення потоку ентропії у внутрішньому середовищі.
16.   Характерними властивостями відкритих систем є.....

· нерівновага та циклічність; 
· нерухомість та циклічність;

· нерівновага та періодичність.

17.   Якщо система закрита, то вона має......

· накопичення потоку ентропії у зовнішньому середовищі;

· накопичення потоку ентропії у внутрішньому середовищі; 
· можливість передачі потоку ентропії в іншу систему.

18.   Характерною властивістю закритої системи є.....

· присутність не стійкого або рухомого рівноважного стану;

          -    присутність стійкого або рухомого рівноважного стану; 
          -    присутність стійкого або  не рухомого рівноважного стану.

19.   Часто стверджують, що «під нелінійними системами розуміють такі системи, в яких ...……

               -   характеристики не залежать від процесів, які в них виконуються;

               -   характеристики залежать від деяких процесів, які в них  виконуються;

               -   характеристики залежать від процесів, які в них виконуються.  
20.   Під  аттрактором  Ви розумієте .....
               -   область сходження та розбіжності фазових траєкторій руху складної системи;

               -   різні області сходження фазових траєкторій руху складної системи;

               -  кінцеву область неминучого сходження фазових траєкторій руху складної системи. 
 21.   Термін „флуктуація” обумовлює слідуюче явище:
                -  ціленаправленне відхилення системи від її закономірного стану;   

                -  випадкове відхилення системи від її закономірного стану;   
                -  періодичне відхилення системи від її закономірного стану.  

 22.   Ваша точка зору на дії флуктуацій така:

                -  флуктуації є другорядним фактором становлення, функціонування, розвитку та загибелі систем;
                -  флуктуації є основним фактором становлення, функціонування, розвитку та загибелі систем; 
                -  флуктуації зовсім не впливають на становлення, функціонування, розвиток та загибель систем.

 23.   Якщо ви чуєте термін „біфуркація”, то розумієте, що це.....

                 -  короткий момент нестійкості, балансування системи на вістрі вибору між майбутніми станами, коли доля всієї системи може залежати від вторгнення однієї випадкової флуктуації; 
                 -  короткий момент нестійкості, балансування системи на вістрі вибору між майбутніми станами, але доля всієї системи не залежить від вторгнення однієї випадкової флуктуації;
              -  короткий момент стійкості, балансування системи на вістрі вибору між майбутніми станами, але доля всієї системи не залежить від вторгнення однієї випадкової флуктуації.  
 24.  Визначальною умовою оптимальної поведінки складних економічних систем, в Вашому розумінні, є.... 
               -  їх не рівноважна самоорганізація та функціональна стійкість в не рівноважних станах; 
             -  їх рівноважна самоорганізація та функціональна стійкість в  рівноважних станах;

              -  їх не рівноважна поведінка та функціональна стійкість в різноманітних станах.

 25.  Чи вважаєте Ви, що не рівноважний стан є ...

                -  не важливим моментом переходу в новий стан, в якому економічна система набуває вищого рівня організації і продуктивності;
             -  істотним моментом переходу в новий стан, в якому економічна система набуває вищого рівня організації і продуктивності; 
             -  не обов’язковим при переході економічної системи в новий стан.
 26.  Траєкторія системи дає наглядне уявлення про....
             -  поведінку системи; 
             -  структуру системи;

             -  взаємодію з іншими системами.

 27.   Що Ви розумієте під фазовим портретом системи ?

             -  безліч всіх траєкторій системи;  
                -  найкращу траєкторію системи; 

                - найгіршу  траєкторію системи.

 28.   Що відображає фазовий портрет системи ?

             -  початковий стан системи;

             -  напрям еволюції системи; 
             -  кінцевий стан системи.
 29.  Фазова точка – це....
             -  довільна точка фазового портрета;

             -  точка, що відображає на фазовому портреті стан системи в певний момент часу; 
             -  довільна точка якої-небудь траєкторії на фазовому портреті.

 30.   З  Вашої точки зору стан системи у момент часу t визначається.....

              - економічною характеристикою і кінцевим станом системи;
              - часовою характеристикою і кінцевим станом системи; 

              - часовою характеристикою і початковим станом системи. 
 31.  Під нерухомими або стаціонарними точками Ви розумієте......

              -  точки, положення яких на фазовому портреті з часом  змінюється;
              -  точки, положення яких на фазовому портреті з часом не змінюється; 
              -  точки, положення яких на фазовому портреті є початком координат.

32.   Вважається, що серед нерухомих точок фазового портрету найбільше важливими є .....
· точки max та min;

· стійкі та нестійкі точки; 
· точки початкового стану  та кінцевого стану.

     33.  [image: image1.wmf]
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            Стан рівноваги (нерухома точка) визначається із співвідношення: 
 
[image: image3.png](g -x)-kx=0 — z:lj’iﬂ.





               Вибрати правильне рішення задачі визначення типу нерухомої точки: 
 1.  
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34.   Математична модель економічного процесу має вигляд
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Вибрати правильне рішення задачі знаходження нерухомої точки 
[image: image11.png]



1.  [image: image12.png]


   нерухома точка – седло;
2. [image: image13.png]x(1) = qe™, yt




  нерухома точка - нестійкий  вузел;
3.  [image: image14.png]x(1) = e ™, y) = e ™



    нерухома точка - стійкий вузел. 
35.   Математична модель економічного процесу має вигляд
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Вибрати правильне рішення задачі знаходження нерухомої точки 
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1. [image: image17.png]e ™, y()




        нерухома точка – седло;

    2.  [image: image18.png]Fat

ce



     нерухома точка - нестійкий  вузел; 
    3.  [image: image19.png]x(1) = e ™, y) = e ™



    нерухома точка - стійкий вузел. 

36. Взаємодія двох видів Х і Y описується математичною моделлю: 
      [image: image20.png]i=ax—dy, 5 a>0,b>0, ¢>0, d >0,




де ах характеризує природний приріст популяції Х, dу - загибель Х за рахунок взаємодії з видом Y, bу - приріст популяції Y, c - загибель Y з постійною швидкістю. 
Нерухома точка системи:
[image: image21.png]bl

defba,

7 =cfb.




Вибрати правильне рішення задачі визначення типа нерухомої точки:

1.      [image: image22.png]
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при ab > cd - нестійкий вузел, при ab < cd – седло;

2.     [image: image24.png]b-x



                         [image: image25.png]


     -   нестійкий вузел; 
3.     [image: image26.png]-d
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                            [image: image27.png]



         при  [image: image28.png]


- нестійкий вузел, при [image: image29.png]a<2bd



 - нестійкий фокус;
37.   Які системи можуть мати кілька нерухомих точок:
· нелінійні системи; 
· лінійні системи;

· стаціонарні системи.

38.   Для дослідження нелінійних систем Ви застосовуєте ......
· метод лінеаризації або перший метод Ляпунова; 
· метод декомпозиції або перший метод Сеченова;

· метод пошуку локальних екстремумів або перший метод Пуанкаре.

39.   Теорема про лінеаризацію встановлює ..........
· зв'язок max або min нелінійної системи в околиці деякої нерухомої точки з max або min її лінеаризації;

· зв'язок фазового портрета нелінійної системи в околиці деякої нерухомої точки з фазовим портретом її лінеаризації; 
· зв'язок фазового портрета нелінійної системи в околиці нерухомої точки центр з фазовим портретом її лінеаризації.

40. При яких значеннях власних чисел, отриманих при дослідженні  лінеарізованной системи, не можна судити про тип нерухомої точки початкової нелінійної системи: 
-   [image: image30.png]


= - 8, [image: image31.png]


= 4;

-   [image: image32.png]


= 0, [image: image33.png]


= 0; 
-    [image: image34.png]


= 7, [image: image35.png]


= 3.
      41.  Якщо говорять „граничний цикл”, то Ви під цим розумієте.....
            -   розімкнуту траєкторію на фазовому портреті, якщо вона ізольована від решти всіх траєкторій; 

              -   замкнуту траєкторію на фазовому портреті, якщо вона не ізольована від решти всіх замкнутих траєкторій; 
          -   замкнуту траєкторію на фазовому портреті, якщо вона ізольована від решти всіх замкнутих траєкторій. 
       42.   Про відсутність граничного циклу в системі Ви можете дізнатися за допомогою .......
            -  теореми Ляпунова;

            -  теореми Толстого;

            -  теореми Пуанкаре. 
       43.   Для системи, заданої в полярних координатах
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= r2 ( 8r + 15 ,  
[image: image37.png]


= 1,
               вибрати правильне рішення задачі визначення кількості і типу граничних  циклів:
1.
  [image: image38.png]



2.  
  [image: image39.png]



3.  
    [image: image40.png]



44. Для системи 
             [image: image41.png]&y = 6x -1y~ 15x (2] +x3)



              

                [image: image42.png]- 24 g2
iy = x 461y 157, (5 +x3)




знайти правильне розв’язання задачі визначення області, в якій існують замкнуті траєкторії:

                           1.                 [image: image43.png]P=12-3(x] +13)
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  Коло з радіусом 2
                                      2.                   [image: image45.png]P=2-6(x] +1x3)
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Коло з радіусом
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                                      3.
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Коло з радіусом [image: image50.png]





45. Які нерухомі точки є причиною незгасаючих коливань в нелінійних системах ?

· точки центру та стійкого граничного циклу; 
· точки центру та не стійкого граничного циклу;
· точки фокусу та стійкого граничного циклу.
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