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Вступ

Навчальна програма дисципліни «Автоматизований електропривод, виконавчі механізми та регулюючі пристрої» є складовою методичного забезпечення навчального процесу для підготовки бакалаврів галузі знань 15 «Автоматизація та приладобудування» за спеціальністю  151 «Автоматизація та комп’ютерно-інтегровані технології».

Предметом вивчення  навчальної дисципліни є процеси та закономірності, які характеризують принципи дії, влаштування і основні характеристики елементів електроприводу, механізм взаємодії електричної і механічної підсистем приводу.
Міждисциплінарні зв’язки: вища математика, теорія автоматичного керування, електротехніка та електромеханіка, технічні засоби автоматизації, виконавчі механізми, регулюючі органи та пристрої, мікропроцесорні засоби автоматизації.
Програма навчальної дисципліни складається з таких змістових модулів:

1. Загальні принципи побудови автоматизованого електропривода.
2. Елементи та пристрої автоматизованого електропривода.

3. Розімкнуті системи автоматизованого керування електроприводами.
4. Замкнуті системи автоматизованого керування електроприводами.
Мета:  вивчити такі питання, як: поняття «електропривод» та його характеристика; характеристики руху електропривода; керування координатами електропривода; принципи побудови систем керування автоматизованих електроприводів; схеми та математичні моделі структур автоматизованого електропривода; розрахунки та оптимізація контурів керування в структурах автоматизованого електроприводу.

2. Інформаційний обсяг навчальної дисципліни 

Модуль 1.
Змістовий модуль 1. Загальні принципи побудови автоматизованого електропривода
Тема 1. Загальні принципи побудови автоматизованого електропривода
Тема 2. Механіка електроприводу
Змістовий модуль 2. Елементи та пристрої автоматизованого електропривода
Тема 3. Силові напівпровідникові перетворювачі електроенергії  
Тема 4. Електричні апарати ручного і дистанційного керування
Тема 5. Аналогові елементи і пристрої керування

Тема 6. Дискретні елементи і пристрої керування

Тема 7. Напівпровідникові логічні елементи

Тема 8. Мікропроцесорні засоби керування

Тема 9. Датчики часу і  координат електропривода

Тема 10. Електромагнітні муфти і гальма

Тема 11. Захист, блокування і сигналізація в електроприводах

Тема 12. Вибір силових перетворювачів, апаратів керування, комутації і захистів

Модуль 2.
Змістовий модуль 3. Розімкнуті системи автоматизованого керування електроприводами
Тема 13. Типові вузли та схеми керування електроприводами постійного струму
Тема 14. Типові вузли та схеми керування електроприводами з асинхронними двигунами
Тема 15.Типові вузли та схеми керування електроприводами із синхронними двигунами
Тема 16. Захист у схемах керування електроприводом
Тема 17. Тиристорне керування асинхронним двигуном з короткозамкненим ротором

Модуль 3.
Змістовий модуль 4. Замкнуті системи автоматизованого керування електроприводами
Тема 18. Загальні принципи регулювання електроприводу

Тема 19.Електроприводи з двигунами постійного струму незалежного збудження
Тема 20. Вентильний двигун
Тема 21. Електропривод з двигунами змінного струму

Тема 22. Асинхронний електропривод з частотним регулюванням швидкості

Тема 23. АЕП з АД зі статичними перетворювачами частоти

Тема 24. Асинхронні вентильні каскади і двигуни подвійного живлення

Тема 25. Спеціальні схеми електроприводу

Тема 26. Електропривод з лінійними двигунами

3. Рекомендована література

Основна література

1. Теорія електропривода: Підручник/ М.Г. Попович, М.Г. Борисик, В.А. Говрилюк та ін.; За ред. М.Г. Поповича. – К.: Вища шк., 1993. –494с.: ін.

2. Електромеханічні системи автоматичного керування та електроприводи: Нав. посібник/ М.Г. Попович, О.Ю. Лозинський, В.Г. Клепіков та ін.; За ред. М.Г. Поповича, О.Ю. Лозинського. – К.: Либідь, 2005. – 680с.

3. Електропривід: Підручник/ Ю.М. Лавріненко, О.С. Марченко, П.І. Савченко, О.Ю.Синявський, Д.Г. Войтюк, В.П. Лисенко; За ред. Ю.М. Лавриненка. Видавництво «Ліра-К». – К., 2009. –504с.

4. Москаленко В.В. Электрический привод: ученик для студ. высш. учеб. заведений/ В.В. Москаленко. – М.: Издательский центр «Академия», 2007. –368с.

5. Москаленко В.В. Системы автоматизованого управления електропривода: Учебник. – М.: ИНФРА – М, 2007. – 2008с.

Допоміжна література
1. Електричні машини та електропривод побутової техніки: Підручник/ М.Г. Попович, Л.Ф. Артименко, О.П. Бурмістенков та ін..; За ред. Д.Б. Головка, М.Г. Поповича. –2-ге вид., стеретик.– К.: Либідь, 2004.–352с.

2. Попович М.Г., Ковальчук О.В. Теорія автоматичного керування: Підручник. – 2-ге вид., перероб. і доп.– К.: Либідь, 2007. – 656с.

3. Москаленко В.В. Электрический привод: учеб. пособие/ В.В. Москаленко. – М.: Изд. центр «Академия», 2004. –368с.

4. Ильинский Н.Ф. Основы електропривода: Учеб. пособие для вузов. – 2-е изд., перераб. и доп. – М.: Издательство МЭН. – 224С.; ил.

5. Онищенко Г.Б. Электрический привод: учебник для студ. высш. учеб. заведений/ Г.Б. Онищенко. – М.: Издательский центр «Академия», 2006. – 288с.

6. Технические описания и инструкции по обслуживанию и эксплуатации промишленых изделий: промишленых роботов – КБР – 249 и «Электроника НЦ ТМ-01»; устройств управления – ЭЦПУ – 6030 и микро ЭВМ «Электроника – 60М»; тиристорних преоброзователей постоянного тока – ПТОР -230-10-Б и ЭТО1; тиристорного преобразователя частоты –ПЧ.

4. Форма підсумкового контролю успішності навчання

Підсумкову оцінку якості засвоєння навчальної програми з дисципліни визначають за результатами іспиту, порядок проведення якого встановлює робоча навчальна програма.

5. Засоби діагностики успішності навчання
Поточний контроль за змістовним модулем здійснюється шляхом проведення опитування та виконання індивідуального завдання. Контроль за усім модулем здійснюється шляхом написання модульної контрольної роботи. Сума оцінок, отриманих студентом за різні види виконаної навчальної роботи, становить поточну модульну рейтингову оцінку та підсумкову семестрову оцінку.
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