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Прикладні динамічні моделі механічних систем

1. Приведення сил, моментів та мас у механізмах машин



2



3

2. Механізми з жорсткими та пружними ланками
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3. Приклад вибору динамічних моделей механічної системи
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Визначення часу пуску та гальмування електроприводу

Перехідні процеси у електроприводі виникають при переході з одного встановленого

стану до іншого, коли змінюються швидкість, момент та струм живлення електродвигуна. 
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3. Дослідження встановленого руху (приводу) машини 

з урахуванням статичної характеристики двигуна
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Визначення часу розбігу при лінійних характеристиках приводу

Визначення часу пуску та гальмування електроприводу

Перехідні процеси у електроприводі виникають при переході з одного встановленого

стану до іншого, коли змінюються швидкість, момент та струм живлення електродвигуна.

Зовнішньою причиною цих процесів можуть бути керуючі та збурюючи впливи: зміна

напруги живлення, частоти, навантаження на валу, моменту інерції, опору в ланцюгах

живлення…

Згідно рівняння руху електроприводу М−Моп = І
𝑑𝜔

𝑑𝑡
в його механічній частині діють

два моменти: електромагнітний момент двигуна М та момент статистичних опорів Моп,

приведений до валу двигуна. Результатом цього є динамічний момент Мдин: Мдин = І
𝑑𝜔

𝑑𝑡
.
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Загалом на всіх етапах перехідних процесів у першому наближенні можна прийняти,

що Мпуск = Мгаль, Моп = const, але динамічні моменти при пуску і гальмуванні різні.
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