ТЗА    АТ -30, АТ-31    Ауд 117   10:00-11:20
Лекція 31
Розрахунок систем методом відношень

В методі відношень умовно вважають всю провідність зосередженою на кінцях магніту. В результаті такого припущення характеристика магніту визначається не ділянкою, а точкою на кривій розмагнічування.

Розрахунок ґрунтується на законі Ома для магнітного кола, згідна з яким

	
[image: image1.wmf]L

=

=

F

F/R

Ф

M

,
	(13.5)


де Ф – повний потік магніту; F – МРС; Rм – магнітний опір; ( – провідність.

Для даного випадку формула (13.5) набере вигляду
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де Вм і Нм – відповідно магнітна індукція та напруженість поля робочої точки магніту; lм – довжина магніту, яка визначається по середній лінії як відстань через магнітну нейтраль від одного полюсного наконечника до другого; Sм – площа поперечного перерізу магніту; ( – коефіцієнт, який враховує (до деякої міри) зроблене припущення (його числове значення залежить від матеріалу та конфігурації магніту і може дорівнювати 0,33...0,5); (м – провідність по довжині магніту від нейтралі до полюсних наконечників; (к – провідність кінців магніту (між полюсними наконечниками), в тому числі і корисна провідність повітряного зазору.

Права частина рівняння (13.5) залежить від геометричних розмірів магнітної системи і являє собою величину, обернену до коефіцієнта розмагнічування N.

Якщо конфігурація та розміри магнітної системи задані, то, визначивши N, проводять від початку координат до перетину з кривою розмагнічування вибраного матеріалу лінію коефіцієнта розмагнічування. Точка перетину є робочою і характеризує значення Вм і Нм в (13.6).

Коли робоча точка досить віддалена від точки, яка відповідає (BH)max, змінюють розміри або конфігурацію системи так, щоб наблизити ці точки одну до одної.

Індукцію в робочому повітряному зазорі встановлюють з урахуванням того, що потоки розподіляються пропорційно до провідності, тобто
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Метод відношень можна застосовувати для визначення робочої точки на кривій розмагнічування, на кривій повернення (після магнітної стабілізації), беручи, до уваги магнітний опір магнітопроводу, в разі намагнічування без арматури з подальшим складанням. Метод відношень звичайно використовують для попередніх розрахунків, які можуть бути уточнені (зокрема, методом послідовного підсумовування).

Розглянемо приклад розрахунку за методом відношень магнітної системи із зовнішнім магнітом магнітоелектричного вимірювального механізму (рис. 13.1).
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Рис. 13.1. Магнітна система із зовнішнім магнітом 
магнітоелектричного вимірювального механізму

Вважаємо заданими: а) розміри системи (рис.13.1) Dм=56(10-3м; 
Dc=6,9(10-3 м; Dn=10,5(10-3 м; (=1,8(10-3 м; bm=20(10 м; а=6,1(10-3 м; 
с=3,5(10-3 м; m=1,75(10-3 м; h=18(10-3 м; (т=7(10-3 м; lmin=19,2(10-3 м; b=14(10-3 м; (=0,9 рад; В=1,8 рад; (шк=1,57 рад; б) матеріал постійного магніту ЮНДК24 (рис. 13.1).

Потрібно визначити магнітну індукцію в робочому зазорі Вр.

Розв'язання. 1. Обчислимо магнітні провідності системи, використовуючи формули, наведені в табл. 13.1.

Шляхи провідностей показані на рис. 13.2:

а) магнітна провідність повітряного зазору з врахуванням випучування (за формулами для (1, (9, (10)
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Рис. 13.2. Схема шляхів провідності в магнітній системі
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