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ЛЕКЦІЯ 1 

СЕНСОРНІ МЕРЕЖІ. ІСТОРІЯ РОЗВИТКУ СЕНСОРНИХ МЕРЕЖ 

 

1. Сенсорні системи та мережі. 

2. Історія розвитку сенсорних мереж. 

 



1. Сенсорні системи та мережі 

            Навколишній світ                                 Обчислювальні системи 

Датчик 

Сенсори 



 

А якщо взяти і об'єднати безліч датчиків? 

У світі частіше використовуються не поодинокі датчики, а їх 
сукупності: 

Декілька різних датчиків, об'єднаних у систему. 

Географічно розподілена система великої кількості датчиків 1-2 
типів. 

Декілька різних датчиків, об'єднаних 

 в систему - смартфон. 



Декілька різних датчиків, 
об'єднаних в систему – смартфон: 

 "Датчик дотику" - сенсорний 
екран; 

мікрофон; 

 "датчик" GPS; 

 сканер відбитка пальця; 

 датчик освітленності; 

 датчик наближення; 

 акселерометр та/або гіроскоп; 

магнітометр (компас); 

 камера (стежити за поглядом). 



Сенсорні мережі та системи 

Географічно розподілена система з великої кількості датчиків - 
бездротові (всепроникні) сенсорні мережі: 
• "розумний дім"; 
• системи контролю промислових об'єктів; 
• контроль автотрафіку; 
• контроль проникнення на територію; 
• контроль екологічних властивостей; 
• ресурсозбереження. 



2. Історія розвитку сенсорних мереж 

Стимулами до розвитку 
сенсорних систем були 
світові війни та 
холодна війна. 



Перша світова війна: 

• початок активного використання підводних човнів -> 
застосування пасивних гідроакустичних локаторів (прийом та 
посилення акустичних хвиль у воді для виявлення підводних 
човнів); 

• кінець першої світової війни - початок розробки активних 
гідроакустичних локаторів (пристроїв, що випромінюють звукові 
імпульси, а потім приймає відображені імпульси); 

• використовувалися лише окремі пристрої, не системи. 



Період між світовими війнами: 

• розвиток активної гідролокації (ASDIC, Allied Submarine 
Detection Investigation Committee); 

• успіхи у створенні вакуумної техніки -> можливість 
випромінювання та детектування радіохвиль у широкому 
діапазоні частот -> розвиток радіолокації (використання 
властивості). 

 

SONAR — SOund Naviganion And Ranging 

RADAR — RAdio Detection And Ranging 

 



Друга світова війна: 

• активне використання та удосконалення гідроакустичної та 
радіолокації; 

• вивчення законів поширення звукових хвиль в океанах -> покращення 
гідролокаторів. 



Холодна війна: 

Розвиток технологій провідного та бездротового зв'язку -> з'являється 
можливість створення географічно розподілених систем з локаторів. 

SOund SUrveillance System (SOSUS) – 50-ті роки, США – перша 
широко відома сенсорна система. Це масив сонарів, розташованих на 
відстані близько 10 км один від одного і з'єднаних багатожильним 
армованим кабелем. 

У СРСР були аналоги, але інформація здебільшого засекречена. 





70-ті роки XX століття: 

 бурхливий розвиток транзисторної електроніки; 

 перші спроби об'єднання обчислювальних 

систем у мережу (проект DARPA Arpanet – 

попередник Інтернету). 

 

Проект Distributed Sensor Networks, присвячений 

можливості створення мережі (провідниковий або 

бездротовий), що поєднує мобільні сенсорні вузли. 



Історія розвитку сенсорних мереж та систем 

 



90-ті роки XX століття: 

• зменшення габаритів обчислювальних пристроїв; збільшення 
обчислювальної потужності; 

• розвиток бездротових технологій передачі. 

 

Проекти Unattached Ground Sensors, SensIT, Smart Dust.Концепція 
бездротових сенсорних мереж (WSN, Wireless sensor Networks). 


