Від 7.10.21   ТЗА  10:00-11:20 Ауд 19
Лабораторна робота № 19
ВИКОНАННЯ ДОСЛІДЖЕННЯ ХАРАКТЕРИСТИК СИНУСНО-КОСИНУСНОГО ОБЕРТОВОГО ТРАНСФОРМАТОРА
Мета роботи –експериментально досліджувати роботу синусно-косинусного обертового трансформатора. 

Загальні положення

Обертові трансформатори (ВТ), іноді називані поворотними (ПТ), – це невеликі електричні машини змінного струму, призначені для перетворення механічного переміщення – кута повороту 
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, в електричний сигнал – напругу змінного струму 
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, амплітуда якого 
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 – знаходиться у визначеній функціональній залежності від кута повороту.

Порядок виконання роботи:

1. Ознайомитись з теорією, конструкцією синусно-косинусного обертового трансформатора (СКПТ);

2. Ознайомитись з призначенням, технічними даними приладів і пристроїв, що входять в установку (органами керування, шкалами, діапазонами роботи та інш.);

3. Продумати методику проведення наступних експериментів: визначення характеристики холостого ходу (ХХ) СКПТ; з навантаженням без симметрування; з навантаженням і повним симметруванням; визначення похибок СКПТ у режимі XX;

Перед початком експериментів потрібно одержати у викладача вихідні дані і скласти відповідні таблиці для запису показань приладів. Після цього слід збирати схему з’єднань обмоток ПТ, необхідну для дослідження. Зборка схеми здійснюється "начіпним" монтажем за допомогою сполучних проводів і штекерних рознімань. Для установки і вимірювань кутів ротора застосовується оптична ділильна голівка, із пристроєм якої необхідно ознайомитися по опису. Опори навантаження задаються за допомогою магазинів опорів. Вимірювання напруг здійснюються високоомним вольтметром.

Характеристики СКПТ знімаються за схемою (див. рис. 23.38,а); симметрування перевіряється методом вольтметра. Для установки у початкове положення ротор СКПТ повертається у ту чи іншу сторону доти, поки чутливий високоомний вольтметр, включений на затискачі обмотки P1P2, покаже нуль. Це положення ротора приймається за початкове (нульове), і на відліковому мікроскопі ділильної голівки встановлюється нуль. При такому положенні ротора вісь синусної обмотки P1P2 розташована перпендикулярно, а вісь косинусної P3P4 – паралельно осі обмотки збудження.

Похибки СКПТ, зв'язані з технологією виготовлення (інструментальні), виявляються у режимі ХX і викликають відхилення характеристик від необхідного функціонального закону. У залежності від класу СКПТ відхилення вхідних напруг від синусоїдальної залежності мають не перевищувати 0,02...1 %. Вимірювання таких величин можливе компенсаційним методом.

Вимоги до змісту звіту

Звіт має містити:

1) таблиці результатів експериментів, що зчитуються безпосередньо з приладів і результати після їх обробки;

2) графіки вихідних характеристик СКПТ: у режимі ХХ; з навантаженням; з навантаженням і повним симметруванням;

3) графік залежності помилки вихідний ЕРС навантаженого СКПТ без симметрування;

4) графік залежності інструментальної помилки СКПТ у режимі Х.Х.

Графіки характеристик будуються на міліметрівці по точках експериментальних даних;

5) висновки.

Примітка: кількість експериментів по пп. 1-4 обумовлюється планованою тривалістю роботи і визначається викладачем.

Питання для самоперевірки
1. Конструкція та принцип дії синусно – косинусного обертового перетворювача. Основні елементи конструкції. Переваги і недоліки. 

2. Сутність первинного симетрування. 
3. Сутність вторинного симетрування.

4. Сутність змішанного симетрування.
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