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1. Для відомого розв’язку (3.8) рівняння (3.5) розрахувати величину зміщення 

шпинделя під час перехідного процесу для трьох значень початкового силового 

впливу та часу (табл. 3) від моменту початку перехідного процесу. 
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2. Побудувати графік перехідного процесу для встановлених вхідних 

параметрів і визначених коефіцієнтів.  

В практичній роботі № 3 необхідно було виконати завдання  і побудувати графік 

графік перехідного процесу: 

 
 

Рис. 3.2. Графік перехідного процесу одномасової системи. 

m = 31,5 кг, ξ = 0,008 (λ = 0,05), c = 34,18·103Н/мм, Kсm = 2,93·10-5мм/Н. 
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Загальний вигляд програми в Mathcad:
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Блок 1 програми в Mathcad (основні та проміжні змінні):
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Блок 2 програми в Mathcad (не використовується в практичному 5):
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Блок 3 програми в Mathcad (формула для розрахунку координати зміщення по осі у 

в залежності від часу перехідного процесу) для побудови графіка (блок 4):
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Блок 4 (графік перехідного процесу):
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